
Регламент открытых областных соревнований транспортных средств 

«Кванто-экогонки» 

 

I. Общий регламент 
 

1.1. В соревнованиях принимают участие индивидуально и/или в 

команде (до 2 человек) в зависимости от номинации.  

1.2. Оборудование (конструктор и ноутбук) для участия робота в 

состязаниях участники обеспечивают самостоятельно, в т.ч. измерительные 

инструменты. 

1.3. Все дополнительные материалы (декорации, прочие элементы для 

моделирования ситуаций) предоставляют операторы состязаний. 

1.4. На площадку состязаний допускается робот в собранном виде. 

Программирование осуществляется непосредственно на площадке 

соревнований. Язык программирования на выбор участников. Название файла 

с программным кодом объявляется судьёй перед началом соревнований. 

1.5. В ходе состязаний участникам запрещено взаимодействовать с кем-

либо, кроме судей, в случае возникновения вопросов или технических 

неполадок участник должен поднять руку. 

1.6. Участнику запрещено покидать рабочее место во время проведения 

состязаний без согласования с судьёй соревнований. 

1.7. Наставники и зрители не имеют право заходить за огороженную 

территорию площадки соревнований и подсказывать участникам. В случае 

подсказки со стороны наставника или зрителей, участник получает 

предупреждение.  

Участники не имеют права пользоваться мобильными телефонами, а 

также пользоваться Интернетом на компьютере (ноутбуке, планшете), за 

нарушение участник получает предупреждение. 

После получение второго предупреждения участник продолжает работу 

вне конкурса. 

1.8. В день соревнований в конкурсные задания могут быть внесены 

изменения, но только те, которые не потребуют корректировки в конструкции 

робота. 

1.9. После отладки все роботы сдаются в карантин. Роботы, 

отсутствующие в зоне карантина, после окончания времени отладки не будут 

допущены к соответствующему этапу. 

1.10. Если при осмотре робота будет обнаружено несоответствие робота 

требованиям, то судья назначает команде две минуты на устранение 

нарушения. Если в течение этого времени нарушение не будет устранено, то 

робот не будет допущен к соответствующему этапу. 

1.11. После сдачи робота на карантин, робота нельзя изменять до конца 

этапа (например, загрузить программу, поменять батарейки). 

1.12. За неспортивное поведение, нарушение правил соревнований 

команда может быть дисквалифицирована по решению судьи. 



1.13. После завершения церемонии награждения спорные вопросы не 

поднимаются. 

 

II. Заочный формат 

 

2.1. Номинация «Эко-завод на колёсах» (робототехнические проекты). 
 

Возрастные категории: 5-7 лет (дошкольники); 8-10 лет; 11-14 лет;  

15-18 лет. 

Участие командное (2 человека) или индивидуальное 

Задача:  
Участникам номинации необходимо разработать проект, направленный 

на решение экологических(ой) проблем(ы) раздельного сбора отходов 

(мобильный комплекс, который может приехать, рассортировать, 

переработать или утилизировать отходы прямо на месте), с применением 

любых наборов конструкторов по робототехнике. Допускается применение 

деталей, изготовленных самостоятельно. Вспомогательный материал (бумага, 

картон, пластилин, бросовый пластик и т.д.) может быть использован в 

проекте не более, чем на 20% от всего проекта. 

В проекте необходимо продемонстрировать навыки конструирования и 

программирования. Проект должен соответствовать теме: «Эко-завод на 

колёсах». 

Робот:  

Робот может быть собран на базе любых контроллеров с корпусом и 

деталями, выполненными из вторичных материалов. Функционал робота на 

выбор участника, но предпочтительней функции, связанные с экологической 

безопасностью. 

Робот должен быть полностью автономным.  

Размер робота участник определяет сам.  

Предоставление результата: 
Участникам заочного формата при заполнении заявки необходимо 

прикрепить ссылку на видеоролик (2-3 минуты) и презентацию с этапами 

работы (формат pdf или ppt/pptx). В видеоролике необходимо 

продемонстрировать модель в движении и при необходимости 

прокомментировать. Ускорять движение модели на видео нельзя. В 

презентации необходимо продемонстрировать процесс сборки модели. 

Защита проекта происходит самостоятельно, без помощи наставника. В 

защите проекта должны принимать участие все участники команды. Каждый 

участник должен чётко формулировать свой вклад в проект (распределение 

ролей). 

Рекомендуется в рамках защиты и презентации озвучить (прописать) 

актуальность проекта, личный интерес участника и навыки, которые были 

освоены в работе над проектом. Подробное описание может включать в себя: 

 указание платформы, на которой собран проект; 

 функциональные схемы; 



 описание конструкции; 

 описание алгоритмов; 

 рассказ о предназначении робота; 

 историю создания проекта; 

 фотографии; 

 прочие сведения, имеющие непосредственное отношение к проекту. 

Критерии оценки проектов: 

 актуальность, проблемность и новизна темы (обоснованность 

проекта, наличие и характер проблемы); 

 практическая и общественная значимость работы; 

 содержательность (уровень информативности, смысловой ёмкости 

проекта); 

 наличие соответствующей технической документации (схемы, 

чертежи, расчеты, графики; 

 соответствие оформления работы конкурсным требованиям; 

 качество презентации (чёткость, логичность, полнота представленной 

работы). 
 

2.2. Номинация «Резиномоторные модели своими руками» 
 

Возрастные категории: 7-9 лет, 10-13 лет. 

Участие индивидуальное. 

Задача:  
Участнику необходимо собрать действующую модель 

автотранспортного средства, которые для передвижения используют 

резиномотор или альтернативные источники энергии.  

Модель:  
Модели должны быть изготовлены из деталей, сделанных 

самостоятельно, в том числе из бросового материала (пластик, картон). 

Использование готовых моделей и конструкторов запрещено. Количество 

колёсных опор не ограничено. Количество моторов – 1 шт. Размер модели 

участник определяет сам. 

Предоставление результата: 
Участникам заочного формата при заполнении заявки необходимо 

прикрепить ссылку на видеоролик (1-2 минуты) и презентацию с этапами 

работы (формат pdf или ppt/pptx). В видеоролике необходимо 

продемонстрировать модель в движении и расстояние, которое модель 

проехала (при необходимости можно прокомментировать). Ускорять 

движение модели на видео нельзя, заезд должен быть снять одним дублем.  

В презентации необходимо продемонстрировать процесс сборки модели 

(фотографии на слайдах). 

Защита проекта происходит самостоятельно, без помощи наставника. В 

защите проекта должны принимать участие все участники команды. Каждый 

участник должен чётко формулировать свой вклад в создание модели 

автотранспортного средства (распределение ролей). 



Рекомендуется в рамках защиты и презентации озвучить (прописать) 

личный интерес участника и навыки, которые были освоены в работе над 

моделью. Подробное описание может включать в себя: 

 описание конструкции; 

 историю создания модели; 

 фотографии; 

 прочие сведения, имеющие непосредственное отношение к созданию 

модели. 

 

III. Очный формат 

Направление «Экологическая безопасность» (робототехника) 

 

3.1. Номинация «Экологическая тропа мини». 

 
Возрастная категория: 7-9 лет 

Участие командное (2 человека) или индивидуальное 

Задание: Участникам необходимо собрать робота, который сможет 

преодолеть препятствие и выполнить поставленную задачу за максимально 

короткое время. 

Требования к полю, правила проведения состязаний и правила 

выявления победителей будут озвучены участникам в день соревнований. 

Требования к роботу  
1. Робот должен быть собран из электронных компонентов 

образовательного конструктора LEGO WeDo 2.0 (и его аналогов), а также 

образовательных конструкторов со схожими характеристиками и 

возможностями, но других производителей. 

2. Максимальные габаритные размеры робота: ширина робота 200 мм, 

длина 250 мм, высота 150 мм в стартовом положении. После старта робот 

может неограниченно менять свои габариты.  

3. Во время регистрации и тренировки, до начала соревнований, судьи 

производят замер роботов, для проверки соответствия требованиям к 

габаритным размерам робота.  

4. Если габаритные размеры превышают указанные, то участник имеет 

право переделать конструкцию в соответствии с требованиями. Если на 

момент наступления времени попытки участника робот все еще не готов, 

команда дисквалифицируется с текущей попытки и ждет следующей. 

5. Максимальная масса робота 1 кг.  

6. Робот должен быть с беспроводным управлением и с источником 

питания на борту.  

7. Робот должен уметь подниматься и спускаться по наклонной 

плоскости, перемещаться по неровной поверхности, поворачивать. 

 

 

3.2. Номинация «Посади дерево» 

 



Возрастная категория: 9-13 лет, 14-18 лет 

Участие командное (2 человека) или индивидуальное 

Задание 
Участникам необходимо собрать гусеничного робота, который с 

помощью захвата сажает деревья, перевозя саженцы в заданном порядке. 

Робот должен быть автономным. 

Соревновательное поле: 

Минимальный размер соревновательного поля − 1200х2400 мм. 

Поле представляет белую ровную поверхность с нанесенным рисунком 

(возможны изменения поля, не влияющие на конструкцию робота). Поле 

стелется на пол, на полу могут быть незначительные неровности. 

Зона СТАРТ размером 300х300 мм.  

Дорога – черная линия (толщина 25 мм). 

Объект (саженец) – цилиндрическая емкость (диаметр: ±60 мм) c 

имитацией саженца высотой ±45 мм).  

Лунка – зона посадки диаметром ±100 мм. 

 
Примерный вариант соревновательного поля в номинации «Посади 

дерево» 

Характеристика робота: 

Робот может быть собран из любых образовательных наборов 

конструкторов. 

Количество моторов и датчиков не ограничено. 

Размер робота: 250х250 мм, высота: не ограничена.  

Робот должен передвигаться с помощью гусеничного механизма. 
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В конструкции робота должна быть предусмотрена деталь для захвата 

саженца, она является непосредственной частью робота и входит в 

ограничения по размеру робота. 

Участники соревнований приезжают с собранным роботом. 

Программирование осуществляется на площадке в день соревнований. 

Правила проведения заездов 
Количество попыток определяется в день соревнований (не менее 

двух).  

Участники младшей возрастной категории узнают порядок 

расположения саженцев во время оглашения регламента в день 

соревнований. Участники старшей возрастной категории узнают порядок 

расположения саженцев перед заездом, после сдачи роботов в зону 

«карантина» (ожидания попытка). 

Перед началом попытки робот устанавливается так, чтобы проекция 

робота находилась в зоне СТАРТ полностью.  

Робот запускается один раз после команды судьи. Допускается один 

рестарт в течение первых пяти секунд запуска (можно перезапустить робота 

один раз в первые пять секунд после команды судьи).  

После начала попытки робот должен, двигаясь по черной линии и 

определяя цвет саженцев, поднимать и переносить их в соответствующую по 

цвету лунку (не бросать!) Тащить саженцы нельзя, т.е. нельзя перемещать 

так, чтобы они касались поверхности. После завершения посадки, роботу 

необходимо остановиться в зоне ФИНИШ, находясь в ней всей проекцией.  

Окончание попытки фиксируется в одном и следующих случаев: 

– в момент прибытия робота в зону старт; 

– по истечении 120 секунд; 

– при выходе робота за границы поля всей проекцией (в зачет 

принимается результат по текущим набранным баллам и фиксирование 

времени в 120 секунд); 

– после начала заезда запрещено любое воздействие на робота со 

стороны; 

– если робот во время заезда остановился и не движется более 10 сек; 

– участник коснулся робота после команды старт; 

Подсчет баллов 
– 5 баллов за выезд из зоны СТАРТ; 

– 15 баллов, если саженец оказался полностью в зоне диаметром 60 мм; 

– 10 баллов, если саженец оказался полностью в зоне диаметром 100 мм; 

– 5 баллов, если саженец стоит на границе зоны диаметром 100 мм; 

– 5 баллов за каждый правильно перенесенный саженец; 

– 15 баллов за полностью выполненное задание; 

– 8 баллов за езду по черной линии; 

Штрафные 5 баллов начисляются: 

- за каждый неправильно перенесенный саженец (цвет саженца не 

совпадает с цветом лунки); 

- за бросок саженца в лунку, саженец упал; 



- за потерю саженца; 

- за перемещение саженца, касаясь поверхности поля (за каждый 

саженец отдельно). 

Определение победителя 
К зачету берется лучший результат. В случае одинаковых баллов у 

потенциальных призёров может быть проведена дополнительная попытка 

для разрешения спорной ситуации, поэтому разбор роботов необходимо 

осуществлять только после команды судьи.  

У участников, претендующих на призовые места, судьи имеют право 

взять техническое интервью. 

Победителем будет объявлена команда, получившая наибольшее 

количество баллов. 

Если таких команд несколько, то победителем объявляется команда, 

потратившая на выполнение заданий наименьшее время. 

Время фиксируется с точностью до секунды. Округление показаний 

электронного секундомера осуществляется по правилам математики. 

 

3.3. Номинация «Нефтяное пятно». 

 

Возрастная категория: 9-13 лет 

Участие командное (2 человека) или индивидуальное 

Задание 
Участникам необходимо собрать гусеничного робота, исследующего 

поле на наличие нефтяных пятен после переезда через реку по мосту. При 

обнаружении пятен, робот должен подать звуковой сигнал. 

Робот должен быть автономным. 

Соревновательное поле: 

Минимальный размер соревновательного поля − 1200х2400 мм. 

Поле представляет цветную ровную поверхность с нанесенными зонами 

СТАРТ и ФИНИШ, рекой, мостом и нефтяными пятнами (возможны 

изменения поля, не влияющие на конструкцию робота). Поле может быть 

размещено на полу, поэтому возможны незначительные неровности на 

поверхности. 

Зоны СТАРТ и ФИНИШ размером 250х250 мм. 

Река – голубая линия (толщина 200 мм). 

Мост – дугообразная постройка шириной не менее 300 мм, высотой не 

более 150 мм. 

Нефтяные пятна – пятна в форме кляксы (диаметр: 70-100 мм) черного 

цвета. 

 

 



 
 

Характеристика робота:  
Робот может быть собран из любых образовательных наборов 

конструкторов.  

Количество моторов и датчиков не ограничено. 

Размер робота: 200х200 мм, высота: не ограничена. 

Робот должен передвигаться с помощью гусеничного механизма. 

Участники соревнований приезжают с собранным роботом. 

Программирование осуществляется на площадке в день соревнований. 

Правила проведения заездов 
Количество попыток определяется в день соревнований (не менее 2-х). 

К зачету берется лучший результат. 

Перед началом попытки робот устанавливается так, чтобы проекция 

робота находилась в зоне СТАРТ. 

Робот запускается один раз после команды судьи. Допускается один 

рестарт в течение первых пяти секунд запуска (можно перезапустить робота 

один раз в первые пять секунд после команды судьи). 

После начала попытки робот должен, пересечь мост, исследовать 

территорию, находящуюся за рекой на предмет наличия нефтяных пятен. 

При обнаружении таковых, робот делает 2-х секундную остановку, издает 

звуковой сигнал и продолжает движение. При этом, робот не должен 

заезжать на линию реки. После обнаружения всех пятен роботу необходимо 

отправиться в зону ФИНИШ. 

Окончание попытки фиксируется либо в момент прибытия робота в 

зону ФИНИШ, либо по истечении 120 секунд, либо при выходе робота за 

границы поля всей проекцией, либо если робот больше половины своей 

СТАРТ 

ФИНИШ 



проекции оказался в реке (т.е. по сути он утонул). При выходе робота за 

границы поля в зачет принимается результат по текущим набранным баллам 

и фиксирование времени в 120 секунд. 

После начала заезда запрещено любое воздействие на робота со 

стороны. 

Если робот во время заезда остановился и не движется более 10 сек, 

заезд останавливается 

Подсчет баллов 
– 5 баллов за выезд из зоны СТАРТ; 

– 5 баллов за переезд моста; 

– 2,5 балла, если робот сделал остановку, обнаружив пятно; 

– 2,5 балла, если робот издал сигнал, обнаружив пятно; 

– 15 баллов за полностью выполненное задание. 

Штрафы 
– 2,5 балла за каждый наезд на линию реки колесами 

– 5 баллов за непрерывное перемещение по реке за каждые 5 сек, при 

этом штрафной балл за наезд на линию реки тоже фиксируется. 

Определение победителя 
К зачету берется лучший результат. В случае одинаковых баллов у 

потенциальных призёров может быть проведена дополнительная попытка 

для разрешения спорной ситуации, поэтому разбор роботов необходимо 

осуществлять только после команды судьи.  

У участников, претендующих на призовые места, судьи имеют право 

взять техническое интервью. 

Победителем будет объявлена команда, получившая наибольшее 

количество баллов. 

Если таких команд несколько, то победителем объявляется команда, 

потратившая на выполнение заданий наименьшее время. 

Время фиксируется с точностью до секунды. Округление показаний 

электронного секундомера осуществляется по правилам математики. 

 

3.4. Номинация «Экологическая тропа». 

 

Возрастная категория: до 17 лет 

Участие командное (2 человека) или индивидуальное 



Задание: Участникам необходимо собрать гусеничного робота, который 

сможет преодолеть препятствие и 

выполнить поставленную задачу за 

максимально короткое время. 

Требования к полю, правила 

проведения состязаний и правила 

выявления победителей будут озвучены 

участникам в день соревнований. 

 

 

Требования к роботу  

1. В соревнованиях могут 

принимать участие роботы на любой элементной базе, не представляющие 

опасности для окружающих и испытательного полигона.  

2. Максимальные габаритные размеры робота: ширина робота 250 мм, 

длина 350 мм, высота 250 мм в стартовом положении. После старта робот 

может неограниченно менять свои габариты.  

3. Во время регистрации и тренировки, до начала соревнований, судьи 

производят замер роботов, для проверки соответствия требованиям к 

габаритным размерам робота.  

4. Если габаритные размеры превышают указанные, то участник имеет 

право переделать конструкцию в соответствии с требованиями. Если на 

момент наступления времени попытки участника робот все еще не готов, 

команда дисквалифицируется с текущей попытки и ждет следующей. 

5. Максимальная масса робота 5 кг  

6. Робот должен быть с беспроводным управлением и с источником 

питания на борту.  

7. Минимальная дальность связи с роботом должна составлять 10 м  

(ИК-пульты не соответствуют этому требованию, роботы на управлении 

данными пультами к соревнованиям не допускаются).  

8. Робот должен уметь подниматься и спускаться по наклонной 

плоскости. 

9. Робот должен уметь подниматься по лестнице, где высота ступенек не 

более 80 мм и глубина не менее 100 мм. 

10. У робота должен быть захват, который сможет взять кубик со 

стороной 50 мм или цилиндр диаметром не более 60 мм и высотой не более120 

мм.  

 

3.5. Номинация «Сортировка мусора» 

 
Возрастная категория: 14-18 лет. 

Участие командное (2 человека) или индивидуальное. 

Задание 
Участникам необходимо собрать робота, который сортирует мусор, 

перевозя различные фракции мусора (бумага, пластик, стекло, металл, 



органические отходы, батарейки) в определенное место (в зону контейнерных 

баков). 

Робот должен быть автономным. 

Соревновательное поле 
Минимальный размер соревновательного поля − 1200х2400 мм. 

Поле представляет белую ровную поверхность с нанесенным рисунком 

(возможны изменения поля, не влияющие на конструкцию робота). Поле 

стелется на пол, на полу могут быть незначительные неровности. 

Зона СТАРТ зеленый квадрат размером 300х300 мм. 

Дорога – черная линия (толщина 20 мм). 

Объекты (различные фракции) – кубики 40х40мм c пометкой 

определённой фракции, которая крепится на одну сторону кубика (например, 

желтый кубик – бумага, синий – стекло) и цилиндрическая емкость высотой 55 

мм, диаметром ± 55 мм (отходы органического происхождения). 

Контейнерный бак – зона расположения фракции ± 60 мм. 

Контейнерная площадка – зона вокруг контейнерных баков ±110 мм 

Специально отведенная зона для органических отходов (компостная 

яма) – зона, ограниченная с двух сторон бортиками: ±175х200 

Высота бортиков компостной ямы – 20 –25 мм 

 

Примерный вариант соревновательного поля в номинации «Сортировка мусора» 

 

 

Характеристика робота 
Робот может быть собран из любых образовательных наборов 

конструкторов. 

Количество моторов и датчиков не ограничено. 

Размер робота: 250х250 мм, высота: не ограничена. 

В конструкции робота должна быть предусмотрена деталь для захвата 



кубика и цилиндра, она является непосредственной частью робота и входит в 

ограничения по размеру робота. 

Участники соревнований приезжают с собранным роботом. 

Программирование осуществляется на площадке в день соревнований. 

Правила проведения заездов 

Количество попыток определяется в день соревнований (не менее 2-х). 

Порядок расположения фракций участники узнают во время оглашения 

регламента в день соревнований перед заездом. 

Перед началом попытки робот устанавливается так, чтобы проекция 

робота находилась в зоне СТАРТ полностью. 

Робот запускается один раз после команды судьи. Допускается один 

рестарт в течение первых пяти секунд запуска (можно перезапустить робота 

один раз в первые пять секунд после команды судьи). 

После начала попытки робот должен, двигаться по черной линии и 

определяя цвет фракции, передвигать их в соответствующий по цвету 

контейнерный бак. Фракция, в виде цилиндра размещается в специально 

отведенную зону для органических отходов ограниченная с двух сторон 

бортиками (компостная яма).  После завершения сортировки, роботу 

необходимо остановиться в зоне ФИНИШ, находясь в ней всей проекцией. 

Окончание попытки фиксируется в одном и следующих случаев: 

– в момент прибытия робота в зону старт; 

– по истечении 120 секунд; 

– при выходе робота за границы поля всей проекцией (в зачет 

принимается результат по текущим набранным баллам и фиксирование 

времени в 120 секунд); 

– после начала заезда запрещено любое воздействие на робота со 

стороны; 

– если робот во время заезда остановился и не движется более 10 сек; 

– участник коснулся робота после команды старт; 

Подсчет баллов 
– 5 баллов за выезд из зоны СТАРТ; 

– 15 баллов, если фракция оказалась полностью в зоне диаметром 60 мм; 

– 10 баллов, если фракция оказался полностью в зоне диаметром 110 мм; 

– 0 баллов, если фракция стоит на границе зоны диаметром 110 мм; 

–15 баллов, если фракция органические отходы размещена в 

специально отведенную зону для органических отходов; 

– 0 балов, если фракция органические отходы размещена на границе 

специально отведенной зоны; 

– 5 баллов за каждую правильно перенесенную фракцию; 

– 15 баллов за полностью выполненное задание; 

– 5 баллов за езду по черной линии; 

Штрафные 5 баллов начисляются: 

- за каждую неправильно перенесенную фракцию (цвет фракции не 

совпадает с цветом бака); 



- за опрокинутую цилиндрическую емкость в специально отведенной 

зоне (цилиндр должен стоять на основании); 

- за перемещение (сдвиг) бортиков компостной ямы. 

Определение победителя 
К зачету берется лучший результат из всех попыток. 

У участников, претендующих на призовые места, судьи имеют право 

взять техническое интервью. 

Победителем будет объявлена команда, получившая наибольшее 

количество баллов. В случае одинаковых баллов у потенциальных призёров 

может быть проведена дополнительная попытка для разрешения спорной 

ситуации (поэтому разбор роботов необходимо осуществлять только после 

команды судьи) или победителем объявляется команда, потратившая на 

выполнение заданий наименьшее время. Время фиксируется с точностью до 

секунды. Округление показаний электронного секундомера осуществляется 

по правилам математики. 
 

3.6. Номинация «Воздушная эко-робототехника» 

Общие положения  
1 До участия в соревнованиях допускаются ученики от 12 до 18 лет 

(18 лет включительно). 

2 Команда состоит из оператора и техника (оператор и техник могут 

быть в одном лице). 

3 Соревнования в номинации «Воздушная робототехника» заключаются 

в выполнении следующих заданий: 

 «Городские джунгли (полет по трассе)»; 

 «Экологическая рыбалка»; 

 «Тушение пожара». 

Задание «Городские джунгли». 
1. Соревновательное задание «Городские джунгли (полет по трассе)» 

заключается в следующем: 

 Полет мультироторного аппарата по определенному маршруту с 

изменением высоты полета в зависимости от разметки участка трассы. 

 Во время полета мультироторный аппарат проходит трассу пролетая 

через ворота. 

 Полет по трассе и прохождение ворот осуществляется носовой частью 

мультикоптера по траектории следования. 

2.Этапы проведения соревнований: 

 Подготовка аппарата к соревнованиям, тренировочные полеты. 

Подготовка аппарата к соревнованиям заключается в ручной сборке аппарата, 

оборудовании личного пункта зарядки аккумуляторов, настройке, проверке 

работоспособности узлов и агрегатов, и т.д. Осуществление тренировочных 

полетов на поле по согласованию с судьей. 

 Экспертиза аппаратно-программного комплекса и размещение на 

карантин мультироторного аппарата. 



 Осмотр аппаратно-программного комплекса на соответствие п. 7. 

данного регламента. При необходимости – доработка аппарата в 

установленное время. Аппараты, прошедшие экспертизу, помещаются на 

карантин. 

 Зачетный полет. 

По команде «Взлет» участник начинает управлять мультикоптером, 

летя по заданной траектории (разметке трассе), проходя при этом ворота. 

Взлет и посадка осуществляется в установленном месте. 

Ограничения: 

Время выполнения задания не более 2 (двух) минут. Время замены 

аккумулятора – не более 30 секунд. 

Критерии начисления баллов: 
Критерий  Да  Нет  

Чекпоинт №1 10  -5  

Чекпоинт №2 20  -5  

Чекпоинт №3 30 -5  

Отсутствие ситуаций с потерей контроля 

над аппаратом  

5  -5 (за каждую 

потерю управления)  

Приземление в точку старта\финиша  5  -5  

Оставшееся время до 2х минут, при 

условии прохождения всех чекпоинтов 

2 (за каждые полные 

5 сек)  

-  

Соревнования «Городские джунгли» проверяют знания и умения: 

 практические навыки конструирования и сборки мультироторных 

аппаратов; 

 практические навыки в области настройки и ПИД-регулировке 

мультироторных аппаратов; 

 знания и навыки программирования систем контроля полета воздушных 

аппаратно-программных комплексов (индикация высоты) в среде IDE; 

 навыки и знания в области оперативного обслуживания беспилотных 

летательных аппаратов; 

 навыки управления мультироторным аппаратом в ручном режиме 

с видом от третьего лица. 

Задание «Экологическая рыбалка» 
1. Соревновательное задание «Экологическая рыбалка» заключается в 

следующем: 

 захват груза в виде рыбы с площадки и перевозка его на заданное 

место; 

 во время полета мультироторный аппарат должен поймать (зацепить) 

один из грузов в виде рыбы, и выгрузить его в «бассейн». (пластиковый 

контейнер 400х300х200). 

2. Этапы проведения соревнований: 

 . Подготовка аппарата к соревнованиям, тренировочные полеты. 

Подготовка аппарата к соревнованиям заключается в ручной сборке аппарата, 

оборудовании личного пункта зарядки аккумуляторов, настройке, проверке 

работоспособности узлов и агрегатов, доработке программной части, и т.д. 



 . Экспертиза аппаратно-программного комплекса и размещение на 

карантин мультироторного аппарата. 

 . Зачетный полет. 

По команде «Взлет» участник начинает управлять аппаратом. 

Захватывает груз определенного цвета, и перевозит его на соответствующую 

цветную площадку для разгрузки. 

Вес окуня – 50 грамм. 

Вес леща – 100 грамм. 

Вес щуки – 150 грамм. 

На грузе имеется кольцо для зацепа, диаметр кольца 100 мм, ширина 

10 мм, толщина 4 мм. 

Ограничения: время выполнения задания не более 3 (трех) минут; время 

замены аккумулятора – не более 30 секунд. 

Критерии начисления баллов:  
Критерий  Да  Нет  

Доставка окуня  10 -5 

Доставка леща 20 -5 

Доставка щуки 30 -5  

Отсутствие ситуаций с потерей контроля 

над аппаратом  

5  -5 (за каждую 

потерю управления)  

Приземление в точку старта\финиша 5  -5  

Оставшееся время до 2х минут при условии 

доставки всех грузов  

2 (за каждые 

полные 5 сек)  

-  

 

Соревнования «Экологическая рыбалка» проверяют знания и умения: 

 практические навыки конструирования и сборки мультироторных 

аппаратов и дополнительных модулей к ним (на примере газоанализатора); 

 практические навыки в области настройки и ПИД-регулировке 

мультироторных аппаратов; 

 навыки и знания в области оперативного обслуживания беспилотных 

летательных аппаратов; 

 навыки управления мультироторным аппаратом в ручном режиме. 

Задание «Тушение пожара» 
Соревновательное задание «Тушение пожара» заключается в 

следующем: 

 во время полета мультироторный аппарат должен совершить забор 

воды из бассейна (контейнер 400х300х200) и выгрузить воду в зону пожара 

(контейнер 400х300х200), в зачет идет весь объём воды, перевезенный за 

2 минуты. 

Этапы проведения соревнований: 

  Подготовка аппарата к соревнованиям, тренировочные полеты. 

Подготовка аппарата к соревнованиям заключается в ручной сборке аппарата, 

оборудовании личного пункта зарядки аккумуляторов, настройке, проверке 

работоспособности узлов и агрегатов, доработке программной части, и т.д. 

  Экспертиза аппаратно-программного комплекса и размещение на 



карантин мультироторного аппарата. 

 Зачетный полет. 

По команде «Взлет» участники начинают управлять аппаратом. 

Ограничения: время выполнения задания не более 3 (трех) минут; время 

замены аккумулятора – не более 30 секунд. 

Критерии начисления баллов:  
Критерий  Да  Нет  

Вес жидкости 1 грамм = 1 балл 0 

Отсутствие ситуаций с потерей 

контроля над аппаратом  

5  -5 (за каждую потерю 

управления)  

Приземление в точку старта\финиша 5  -5  

Соревнования по заданию «Тушение пожара» проверяют знания и 

умения: 

 практические навыки конструирования и сборки мультироторных 

аппаратов и дополнительных модулей к ним (на примере газоанализатора); 

 практические навыки в области настройки и ПИД-регулировке 

мультироторных аппаратов; 

 навыки и знания в области оперативного обслуживания беспилотных 

летательных аппаратов; 

 навыки управления мультироторным аппаратом в ручном режиме. 

Определение победителей и призеров 
Победители и призёры соревнований в номинации «Воздушная эко-

робототехника» осуществляется суммированием баллов всех попыток по трем 

заданиям. 

Оборудование площадки соревнований 
Площадка для соревнований состоит из поля, покрытого защитной 

сеткой. Поле представляет собой ровную поверхность, длинной 15 м, шириной 

10 м, высотой 3м. 

Как помощь в навигации, на поле проходит линия – сплошная и 

пунктирная. Ширина линии – 5 см, каждый штрих длиной 30 см, расстояние 

между штрихами – 20 см. 

На поле имеются следующие зоны: 

1. Зона взлета и посадки, в которой БПЛА находится в начале и в конце 

выполнения задания (размер зоны 1х1 м). 

2. Зона прохождения траектории. 

3. Ворота (чекпоинты) на уровнях 1, 2, 3 метра. 

Расположение зон уточняется в день соревнований, после чего остается 

неизменным до его завершения. 

Порядок выполнения заданий 
Перед началом выполнения задания БПЛА устанавливается 

участниками в зону старта. По команде судьи «запуск» участник осуществляет 

предварительный запуск (arm), по команде «старт» - начинается отсчет 

времени, отведенного на выполнение задания. 

При нештатных ситуациях, возникающих во время полета (замена 

аккумулятора, корректировка и настройка датчиков, и т.д., и т.п.) остановка 



времени зачетного полета не предусмотрена. По команде судьи «посадка» 

необходимо осуществить посадку БПЛА. 

При вмешательстве участников соревнований в работу программы 

управления во время полета, БПЛА возвращается в стартовую позицию. 

Отсчет времени не прекращается. 

 

На прохождение траектории дается не менее двух попыток (точное 

число определяется экспертами в день проведения соревнований). В зачет 

принимается сумма результатов всех попыток. 

Судьи могут дисквалифицировать команду если: 

 аппарат систематически совершает опасные действия. 

 аппарат покинул границы соревновательного поля или не может 

совершать дальнейшие полеты. 

 команда ведет себя неприемлемым образом, нарушая общие нормы 

и правила или (и) регламент соревнований. 

Допустимое оборудование, материалы, программное обеспечение 

 Летательный аппарат, способный летать на высотах от 0,5 до 4 м, 

продолжительность полета – не менее 5 минут. 

 Летательные аппараты включают в себя мультироторные аппараты. 

 Вес винтовых аппаратов с установленным элементом питания не 

должен превышать 1 кг, габариты конструкции ДхШхВ не более  

0,5х0,5х0,3 м. 

 Обязательное наличие круговой защиты пропеллеров. 

 Обязательно открытое программное обеспечение для внесения 

изменений в алгоритм управления полетом, ПИД-регулировки. 

 Возможность замены элемента питания в течении не более 30 секунд. 

 Команда должна иметь в распоряжении ноутбук со всем 

необходимым ПО для настройки бортовой аппаратуры и изменения 

параметров полета. 

Безопасность 

Запрещается использование жидких и едких материалов, не 

относящихся к штатному снаряжению летательных аппаратов или 

пиротехнических материалов. 

Все системы летательных аппаратов должны соответствовать 

официальным нормам безопасности жизнедеятельности и быть безопасными 

для участников и зрителей во время и вне полетов. 

Командам запрещается проводить любые тестовые испытания в 

технических зонах, используя любой способ управления летательными 

аппаратами. 

В соответствие с требованиями безопасности полигона запрещается 

подъем БЛС на высоту более 4х метров. 

Судейство 
Запрещается постороннее вмешательство в действия судьи. 

Для решения вопросов, не отраженных в регламенте из судей 



мероприятия, формируется судейская коллегия по согласованию с 

оргкомитетом Соревнований. 

На площадке присутствуют судьи: 

 Главный судья – общее руководство и принятие решений. 

 Судья-хронометрист – контролирует время попытки. 

 Полевой судья – следит за расположением объектов на поле, 

производит смену объектов. 

Ответственность участников.  

Руководители и члены команд несут ответственность за эксплуатацию 

командного аппаратно-программного комплекса и не имеют права 

вмешиваться в действия судьи. 

В случае если команда не обеспечит своевременное прибытие аппарата 

без уважительных причин, то команде засчитывается поражение. 

Если полет на любых этапах соревнований был прекращен по причине 

недисциплинированного поведения команды, то этой команде засчитывается 

техническое поражение. 

За грубые нарушения данного Регламента команда может быть 

дисквалифицирована. 

Организаторы соревнований не несут ответственность за поломки и 

иной вид ущерба аппаратно-программным комплексам и прочему имуществу 

участников и третьих лиц, возникших в ходе соревнований. 

Команды имеют право подать протест на факты (действия или 

бездействия), связанные с несоблюдением регламента соревнований. 

Протест должен быть подан руководителем команды не позднее 10 

минут после окончания полета и иметь обоснование. Протесты подаются в 

оргкомитет и рассматриваются им в ходе проведения соревнований. 

Протесты, не поданные в отведенное время, не рассматриваются. 

Обстоятельства, на которые имеется ссылка в протесте, должны быть 

подкреплены доказательствами. Доказательствами являются: видеозапись; 

запись в Протоколе соревнований и иные документы, способствующие 

объективному и полному изучению обстоятельств. 

Особые положения 
Организаторы могут вносить изменения в правила и расписание до 

начала соревнований, заранее извещая об этом участников. 

Все командировочные расходы несут организации-отправители. 

Вопросы, не отраженные в данном регламенте и касающиеся правил и 

регламентов, решаются коллегией судей в согласовании с оргкомитетом 

соревнований. 

 

Направление «Авто-эко-транспорт» 

 

3.7. Номинация «Резиномоторные модели своими руками». 

 

Возрастные категории: 7-9 лет, 10-13 лет. 

Участие индивидуальное 



В номинации принимают участие модели автотранспортных средств, 

которые для передвижения используют резиномотор. Модели могут быть 

изготовлены из деталей, сделанных самостоятельно, в том числе из бросового 

материала (пластик, картон, диски и т.д.). Использование готовых моделей и 

деталей конструктора запрещено. Размер модели от 10 до 30 см по всем 

сторонам. Допускаются модели высотой до 50 см. 

Количество колёсных опор не ограничено. Количество моторов – 1 шт. 

Наличие дополнительных деталей, способствующих ускорению 

передвижения, но работающих от резиномотора не запрещается.  

Модель оценивается по следующим критериям: 

1. Дальность. Измеряется путь, пройденный транспортным средством за 

один завод резиномотора. Перемещение транспорта возможно только по 

прямой линии. 

2. Эстетичность конструкции (максимум 3 балла) 

3. Надежность. Крепления механизмов не ломаются, детали не 

отваливаются от конструкции. (максимум 3 балла). 

4. Диаметр колёс. В случае, если будет большая разница в диаметрах 

колёс моделей, то при заездах все транспортные средства будут распределены 

на группы с учетом диаметра колёс. Баллы будут начисляться по группам: 

1 место в группе – 3 балла, 2 место в группе – 2 балла, 3 место в группе – 

1 балл.  

 

3.8. Номинация «Резиномоторные модели из конструктора» 
 

Возрастные категории: 7-9 лет, 10-13 лет. 

Участие индивидуальное. 

В номинации принимают участие модели автотранспортных средств, 

которые для передвижения используют резиномотор. Модели могут быть 

изготовлены из конструктора любой марки, а также из деталей, сделанных 

самостоятельно в том числе из бросового материала (пластик, картон). 

Использование готовых моделей запрещено. Размер модели от 10 до 30 см по 

всем сторонам. Допускаются модели высотой до 50 см. 

Количество колёсных опор не ограничено. Количество моторов – 1 шт. 

Наличие дополнительных деталей, способствующих ускорению 

передвижения, но работающих от резиномотора не запрещается.  

Модель оценивается по следующим критериям: 

1. Скорость. Измеряется время, за которое транспортное средство 

смогло преодолеть заранее определённое расстояние. 

2. Дальность. Измеряется путь, пройденный транспортным средством за 

один завод резиномотора. Перемещение транспорта возможно только по 

прямой линии.  

3. Надежность. Крепления механизмов не ломаются, детали не 

отваливаются от конструкции. (максимум 3 балла). 

4. Диаметр колёс. В случае, если будет большая разница в диаметрах 

колёс моделей, то при заездах все транспортные средства будут распределены 



на группы с учетом диаметра колёс. Баллы будут начисляться по группам: 1 

место в группе – 3 балла, 2 место в группе – 2 балла, 3 место в группе – 1 балл.  
 


